Co-Pilot Il - struény navod k pouziti

Instalace systému Co-Pilot II

Seznam dilu

®  Programator IR

®m  Router IR (pfijimaci jednotka dalkového ovladani)
®  Palubni pocitac¢

®  Modul hlavnich senzort

®  Modul vertikalniho senzoru

Instalace baterii do programatoru

1. VySroubujte 4 Srouby ze zadni ¢asti
2. Vlozte 3 baterie velikosti AAA
3. Zadni viko znovu pfiSroubujte

Nez zacnete: Co-Pilot Il vyZzaduje pro svoji funkci instalaci, zapojeni a spravné nastaveni celého standardniho fidiciho
RC systému. Ujistéte se, Ze systém pracuje spravné, véetné spravnych smérl pohybu vSech fidicich ploch. Teprve
poté muzete instalovat a konfigurovat systém Co-Pilot II.

Bezpeénostni zasady

®m  Pf¥istroj nastavte pfesné podle navodu.

m  Pokud jste jesté nikdy nesestavili RC model ani s nim nelétali, obstarejte si pomoc od zkuSeného modelare. Pro
Uspésné létani s modelem se bez pomoci neobejdete.

m  Nikdy nelétejte pobliz osob, budov, aut, stromu nebo jinych objektt spojenych se zemi.

B Zasadné nelétejte s vrtulnikem bliz nez 10 metrd od jinych osob. Kdyz vrtulnik leti blizko a smérem k néjaké
osobé, okamzité zastavte motor abyste predesli vaznému zranéni.

m  Kdyz mate vysila¢ typu FM nebo PCM, kontrolujte vysilaci frekvenci. Kdyz na stejné frekvenci jiz 1éta nékdo jiny,
nezapinejte vysila¢ a to ani na okamzik. Modelarska letisté jsou bézné vybavena tabuli pro kontrolu frekvenci
vysilaca.

® S vysilaem typu FM nebo PCM nelétejte bliz nez cca 5 km od jiného modelarského letisté. Vysilace se mohou
vzajemné ovlivnit | na velkou vzdalenost.

m  Co-Pilot Il je uréen pouze pro stabilizaci letu. Neumozniuije leteckou navigaci a nemize zabranit ztraté rychlosti a
padu modelu.

m  Co-Pilot neni profesionalni zafizeni. Nepouzivejte ho pro leteckou fotografii pfi Iétani nad jinymi osobami.

®  Senzory musi byt namontovéany tak, aby nemohlo dojit k jejich uvolnéni. V takovém pfipadé by doSlo k havarii
modelu.

®m  Chrarite senzory pfed potfisnénim palivem atd. Pokud senzory nejsou Cisté, nemohou spravné fungovat.

®  Pfed kazdym startem je zapotfebi provést kromé standardni kontroly RC fizeni také predletovou kontrolu
systému Co-Pilot Il (Preflight Check)

m  KdyZ nemate instalovan vertikalni senzor, je tfeba pred kazdym startem provést “ru¢ni” kalibraci (Do Field Calib).
Totéz i pfi vyrazné zmeneé pocasi.
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Tip: Z4dna soudast systému Co-Pilot Il neni pfi své funkci ovlivnéna béznymi vibracemi. Pro upevnéni dilii je ve vétsiné pfipadu postadujici
obycejna oboustrannd lepici paska.

Montaz modulu hlavnich (horizontalnich) senzor

Obecné informace
Modul mGze byt instalovan kdekoliv na povrchu modelu, musi byt vSak splnény nasledujici podminky

®  Modul musi byt namontovan pfesné v horizontalni roviné modelu.

®m  Dva libovolné protilehlé senzory musi byt instalovany bud paralelné s osou modelu nebo v Ghlu 45 stupnu k ose.
m  VSechny ¢&tyfi senzory musi sméfovat do volného prostoru.

®  Modul nesmi byt v trupu ani v prihledné kabiné. Senzory by nebyly schopné rozpoznat horizont krajiny.

®  Modul musi byt alespor 150 mm od ostatnich komponent fizeni: vertikalni senzor, IR pfijimac, digitalni serva,
vertikalni / horizontalni stabilizator, zatahovaci podvozek a alespori 300 mm od spalovaciho motoru a tlumice.

m  Horké plyny z vyfuku spalovaciho motoru nebo tlumi¢e nesmi ovlivnit prostor pred IR senzory.

®  Modul musi byt namontovan naprosto bezpec¢né. Jeho uvolnéni béhem letu by zpusobilo havarii.

DalSi zasady

®  Modul maze byt instalovan nalepkou nahoru nebo dold.

®m  Na orientaci (nato¢eni) ve vodorovné roviné nezalezi, snimace ale musi byt bud paralelné s podélnou osou
modelu nebo pod Uhlem 45 stupnu. Zvolte takovou orientaci, ktera nejlépe vyhovuje pro pfipojeni k pocitaci.
Pouzita orientace se nasledné vlozi do programovaci procedury “Quick Setup”.

®  Pro montaz na model pouZijte oboustrannou lepici pasku, suchy zip nebo specialni konzolu pro montdz na ocasni
trubku vrtulniku.

® Pokud je to potfebné, muzete pouzit standardni prodluzky pro servokabely.

MontaZz na plosnik

Typické montazni pozice modulu jsou horni nebo dolni strana trupu, horni nebo dolni strana kfidla. Na obrazku je
modul, namontovany k dolni strané trupu. Pfi pouziti spalovaciho motoru by to nemusela byt vhodné pozice, senzory
by mohly byt ovlivnény horkym proudem spalin.

Modul hlavnich senzor(i na dolni strané trupu



Montaz na vrtulnik

NejlepSi umisténi modulu je na horni strané vodorovného
stabilizatoru. Modul je pooto¢en o 45 stupniu k ose modelu.
Senzory maji zcela neruseny vyhled. Senzory 2 a 3 mifi vpred, aby
pFivodni kablik sméfoval k pfedni ¢asti vrtulniku. Modul pfilepte
oboustrannou lepici paskou (mozné bude potfebné pouzit nékolik
vrstev, aby senzory nebyly ovlivnény hlavami Sroub)

Alternativné je mozno umistit modul pfimo na ocasni trubku pomoci
montazni podlozky.

o ci,
o =

1. OdFiznéte hrany podlozky.

2. Na trubku pfilepte ¢tverec oboustranné lepici pasky, pfitisknéte montazni podlozku a pojistéte stahovaci
paskou

3. Modul hlavnich senzorl pfilepte k montazni podloZce oboustrannou lepici paskou. Senzory mifi 45 stuprili od
osy modelu. Senzory 2 a 3 nastavte smérem vpred, aby propojeni s fidici jednotkou (pocitacem) bylo co
nejkratsi.

Modul hlavnich senzort na ocasni trubce

Tip Upevnéni modulu pojistéte jeSté dalsi stahovaci paskou, provleceno pfimo télesem modulu.

MontaZz modulu vertikéalniho senzoru

Modul muaze byt instalovan kdekoliv na modelu, musi byt vSak splnény nasledujici podminky:

®  Senzory musi byt svisle.

®  Musi byt namontovan alespori 150 mm od hlavniho modulu hlavniho, aby jeho senzory nemohly byt ovlivnény.
m  Horké plyny z vyfuku spalovaciho motoru nebo tlumi¢e nesmi ovlivnit prostor pred IR senzory.

®  Pokud je to potfebné, mlZete pouzit standardni prodluzky pro servokabely.

DULEZITE: Sipka na vertikalnim senzoru musi mifit vzhiru. Nedodrzeni zasady miiZe vést k nepfedvidatelnym desledkim a havérii.

Montéz na ploSnik

Modul vertikalniho senzoru se montuje obvykle na bok trupu.
Na fotografii je modul na pravé strané trupu, pfed kfidlem. Pro model se spalovacim motorem by to nemusela byt
vhodna volba, pokud by senzor byl ovlivnén proudu vyfukovych plynd.



Modul vertikalniho senzoru na boku trupu.

Montaz na vrtulnik

Modul vertikalniho senzoru se obvykle montuje na casni trubku, pobliZz pfedni ¢asti modelu. MUzete pouzit stejny
postup jako pfi montazi modulu hlavnich senzora. Alternativné je mozno pfilepit modul k boénici modelu oboustrannou
lepici paskou.
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Modul vertikalniho senzoru na ocasni trubku.

Montaz IR routeru

IRNet Router mlze byt instalovan v jakémkoliv misté modelu. Nesmi ovSem byt umistén pfed Zadnym senzorem
kterému by branil ,ve vyhledu“. Musi byt umistén tak, aby na jeho receptory mohly mifit IR paprsky dalkového
ovladace. Pokud je to potfebné, k pfipojeni k pocitaci mizete pouzit standardni prodluzky pro servokabely.

Tip: IRNet Router je potfebny pouze pro naprogramovani a pfedletovou pripravu. Kdyz je jeho hmotnost na zavadu, mdZze byt pfed startem
odpojen. Pfed kazdym dalSim startem se ovSem musi znovu pfipojit pro pfedletovou pfipravu.

MontaZz poéitace Co-Pilot Il
Pocita¢ namontujte stejnym zpusobem, jako pfijimac.

Instalace kompletniho systému do vrtulniku

Na nasledujici fotografii je vidét mozna instalace do vrtulniku. VaSe instalace se muze lisit.

Povsimnéte si, Ze modul hlavniho senzoru je natocen 45° k ose modelu a namontovan na plastovy drzak. Jeho pozice
neni idealni, IR senzory jsou ¢aste¢né stinény horizontalnim stabilizatorem.

Modul vertikalniho senzoru je umistén tak, aby oba senzory mifily bez dalSich pfekazek na zem a na oblohu.

—— — e _'. 7

Typickd instalace na vrtulniku ( IRNet Router je namontovan na levé boc¢nici vrtulniku a v tomto pohledu neni vidét)
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Pokud neni k dispozici volny kanal

Nékteré RC systémy pro Fizeni vrtulnikd CCPM nemaji k dispozici dalSi volny kanal, ktery by se mohl pouzit pro
vypinani a zapinani sady Co-Pilot Il resp. volby rezim0 letu Flight Modes. Existuje vSak feSeni i v pfipadé, ze vas
vrtulnik pouziva k fizeni hlavniho rotoru ¢tyfi serva (vétSina vrtulnik pouziva tfi) nebo v pfipadé, Ze nemate dost
kanall pro ovladani zisku gyra a fizeni sady Co-Pilot Il.

Jakmile spravné nastavite vhodny zisk gyra, nemusite ho obvykle jiz dal ménit. Kdyz Co-Pilot Il zjisti, Ze pro Fizeni
hlavniho rotoru pouzivate jen tfi serva, je schopen uvolnit kanal zisku gyra pro Fizeni rezimu letu (Flight Mode).

Na zjednoduSeném diagramu je vidét propojeni pfijimace a zisku gyra. Tam muzete nastavit pomoci vysilace vhodny
zisk gyra. Pak teprve mizete pfikrogit k instalaci sady Co-Pilot II.

Receiver Gyro

Aux

\J

Gyro controlled from transmitter

DalSi diagram znazorfiuje vlozeni pocitace sady Co-Pilot do systému. Pomocny kandl pfijimace (AUX) je pouZzit pro
propojeni se vstupem pocitace ON/OFF, pocita¢ ovlada gyro propojenim s vystupem SV04. | kdyz sadu Co-Pilot
softwarové (béhem letu) odpojite, gyro je stale spravné ovladano.

Receiver Co-Pilot Il Gyro
Computer
Aux —— > ON/OFF SV04 ——>»
Remote control Gyro driven
of Co-Pilot by Co-Pilot

PFi prvnim nastaveni sady Co-Pilot musite vlozit zisk gyra (v procentech) jako reakci na vyzvu displeje “Gyro Output
Ch4” v menu “Preferences”. Velikost zisku je mozno kdykoliv stejnym zpisobem zménit.

Propojeni dilt celého systému (>> ¢erné nebo hnédé kabliky jsou u strany s nalepkou <<)

V ploSniku
Servo driven by RCV1 input —» 1 RCV1 Connect to
Servo driven by RCV2Z input — co-Pllot || RCV2 receiver channels
; i — controlling
Servo dr!ven by RCV3 !npul Computer RCV3 roll, pitch, yaw
Servo driven by RCV4 input —= RCV4
ON/OFF — Connect to

receiver channel

IRNet Router —= !
for controlling

Vertical Sensor Module —=
Main Sensor Module —

Co-Pilot remotely

Ly Connect FUIM2/FUIM3 for Internet Updates

Servo fizené kanalem RCV1 Pfipojte k vystupdm pfijimace, které Fidi

Servo fizené kanalem RCV2 Uhel néklonu, podélny thel letu, otaéeni kolem svislé osy
Servo fizené kanalem RCV3 X

Servo fizené kanalem RCV4 X

X Pfipojte v vystupu pfijimace, ktery fidi

IRNet router rezim letu

Modul vertikéIniho senzoru X

Modul hlavniho senzoru X



Ve vrtulniku

Connect to receiver
CCPM channels

Servo driven by RCV1 input —= RCVA1

Servo driven by RCV2 input —= Co-Pilot Il RCV2 3sevo | 4 servo
Servo driven by RCV3 input — computer RCV3 CCPM
Servo driven by RCV4 input —= RCV4

(or gyro, if 3 servo CCPM)* ON/OFF — Connect to

receiver channel
for controlling
Co-Pilot remotely

IRNet Router —»
ertical Sensor Module —
Main Sensor Module —=

*See “If helicopter channels are limited” == Connect FUIM2/FUIM3 for Internet Updates

Servo fizené kanalem RCV1 Pfipojte k vystuptim pfijimace, které Fidi
Servo fizené kanalem RCV2 CCPM (3 nebo 4 kanaly)

Servo fizené kanadlem RCV3 X

Servo fizené kanalem RCV4 (nebo gyro pro 3-servové CCPM) X

X Pfipojte v vystupu pfijimace, ktery fidi
IRNet router rezim letu

Modul vertikalniho senzoru X

Modul hlavniho senzoru X

Programovani systému Co-Pilot II

Programator (dalkovy ovladag)

Programator IRNet je vaSe spojeni se systémem Co-Pilot™ Il. Dovoluje konfigurovat a naprogramovat funkce
systému a zajiStuje jeho spravnou funkci. Je mozno naprogramovat velké mnozstvi vlastnosti, pfesné podle vaSich
pozadavkd.

Jednotlivd menu, vyvolavana z hlavniho menu jsou nasleduijici:

m  Preflight (pFedletova pfiprava)

m  Preferences (preference)

B Quick Setup (rychlé nastaveni)

® Do Field Calibration (predletova kalibrace, jen kdyz neni instalovan a detekovan vertikalni senzor)

K vybéru submenu, nastaveni vlastnosti a pohybu mezi obrazovkami pouzijte jsou uréena ¢tyfi tlacitka na ovladadi.
Jejich funkce obecné:

B INC (“increment”) vybér nasledujici polozky Main Menu (hlavni menu) a zvétSovani hodnoty v ramci zobrazené
polozky.

®  DEC (“decrement”) vybér predchozi polozky Main Menu (hlavni menu) a zmenSovani hodnoty v rdmci
zobrazené polozky.

®  ENTER pohyb na nésledujici polozku v menu. KdyZ je zobrazena nastavena hodnota, stiskem ENTER se uloZi.

®  BACK pohyb na pfedchozi poloZku v menu. KdyzZ je zobrazena nastavena hodnota, stiskem BACK se uloZi.

Dalsi
®  Pro pohyb v menu zpét stisknéte a pfidrzte BACK.
®  Pro vyhledavani IRNet jednotek stisknéte souc¢asné DEC and ENTER.

®  Pro zobrazeni dat na displeji, kterd umozni nastaveni kontrastu znakd, stisknéte sou¢asné INC a BACK .
Pozadovany kontrast nastavte stisknutim INC nebo DEC. Ze systému nastaveni kontrastu vystupte souc¢asnym
stisknutim INC a BACK.

PouZiti programatoru

1. Stiskem ENTER zapnéte programéator. Na obrazovce se objevi zprava:
IRNet Display
Vx.x FMA Inc.

2. Zapnéte pocita¢ Co-Pilot Il (zapnutim pfijimace modelu).
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3. Drzte programator v takové pozici, aby ,vidél“ na IR router zapojeny do pocitaCe v modelu.

V mistnosti muze byt ¢innost IR spojeni ovlivnéno podlahou, sténami, stropem.

V silném svétle, zejména v pfimém slune¢nim svitu, mize byt dosah ovladace snizen. Paprsek
smérujte na IR router pfesnéji.

PFi extrémnim pfiblizeni ovladace k routeru mdze dojit k zahlceni pfijmu.

4, Spéarovani IR ovladace a pocitace:
a. Soucasné stisknéte DEC a ENTER. Na displeji se kratce zobrazi:
Searching... for a Device
b. Kdyz programator najde IR router, na displeji se objevi:
IRNet Router
VX.X
C. Soucasné stisknéte DEC a ENTER. Na displeji se kratce zobrazi:

Searching...for a Device
Poznamka: Pokud jsou k routeru pfipojeny dalSi IRNet jednotky, je mozné, ze budou identifikovany na displeji.
Opakované stisknéte sou¢asné DEC a ENTER, dokud se neobjevi identifikator sady Co-Pilot II.

d. Kdyz programator najde Co-Pilot Il, na displeji se zobrazi:
Co-Pilot 1l
VXXX
e. Pro vstup do programu pocitace Co-Pilot Il stisknéte ENTER. Na displeji se zobrazi zprava:
CHOOSE TASK? (volba poloZzky menu)
>[task]
5. Polozku zvolte opakovanym stisknutim INC nebo DEC. Zvolte jednu z polozek: “Preflight,” “Preferences” nebo
“Quick Setup” (kdyz se nedetekuje vertikalni modul, také “Do Field Calib.” Volbu potvrdte stisknutim ENTER.
6. Kdyz spojite IR ovlada¢ s pocitatem poprvé, navigujte program na “Quick Setup”, sledujte a reagujte na vyzvy
displeje.

VSeobecné zasady programovani

®  “Quick Setup”: zakladni nastaveni spoluprace sady Co-Pilot Il s RC systémem v modelu. Vstupte do rezimu
“Quick Setup”po zménach instalace modul(i, zménach RC systému, vymeénach serv a jejich nastaveni. “Quick
Setup” je také mozno pouzit pro vstup do submenu Flight Modes.

m  “Preferences”: konfigurace sady Co-Pilot Il pro pozadavky uzivatele. Polozkou “Preferences” je také mozno
vstoupit do submenu Flight Modes bez navigace pfes “Quick Setup.”

m “Preflight” predletova kontrola funkce sady Co-Pilot Il, kontrola napéti napajeci baterie, teplotni diference mezi
zemi a oblohou atd. Je nutno provést pfed kazdym letem.

m  “Do Field Calib.” Pouze kdyZ neni instalovan modul vertikalniho senzoru. Pfed kazdym letem je nutno
provést manualni kalibraci systému. Totéz pfi vyrazné zméné pocasi.

Tip: Presné popisy navigace v systému a blokova schemata je moZzno stahnout ze stranek
www.fmadirect.com/support_docs/item_1284.pdf nebo www.fmadirect.com/support_docs/item_1275.pdf

Update fimware poéitaée Co-Pilot Il

Poznamka: Internet Explorer musi byt nastaven jako defaultovy prohlize¢.
1. Stahnéte program pro update z adresy
www.fmadirect.com/downloads.htm
Program se automaticky nainstaluje.
2. Odstartuje program: Start > Programs > FMA Direct > Co-Pilot || Update.
3. Reaguijte na vyzvy z obrazovky.

Specifikace sady Co-Pilot™ lI

Operacéni napéti +3.5t0+9 Vss

Operacni proud <10 mA (serva maji obvykle vétSi proudové pozadavky)
Hmotnost Pocita¢: 19g

Modul hlavnich senzor(: 79

Modul vertikalniho senzoru: 5g

IRNet router: 89

Uhel vyhledu senzor(i 60°



Cas odpovédi systému 1/60 s

Odchylka od horizontu <2°

Podminky funkce Den nebo noc, jakékoliv pocasi (dést, mlha a snézeni mohou zhorSit vykon systému)
Vlhkost Sensor nesmi byt pokryt vodou nebo nedistotou

Dalkova aktivace Volba vypnuto-zapnuto, volba rezima fizeni

Typ modelu Systém je pouzitelny pro vSechny konfigurace, v€etné Fizeni kfidélek oddélenymi

servy, elevony, motylkovou vySkovkou, pro digitalni serva a heli systémy CCPM.

Detailni referenéni manual je mozno stahnout ve formatu PDF z adresy
www.fmadirect.com/downloads.htm

Zaruka

Zaruéni podminky podléhaji pFislusnym zakonam, platnym v CR.
Zaruka se nevztahuje na

Skody, zpusobené v souvislosti s provozovanim pristrojové sady
zavady zpUsobené nespravnym pouzivanim

mechanické posSkozeni

posSkozeni vlivem vihkosti atd.

Dovoz, distribuce, pfeklad:
HofejSi model s.r.o.

Teslova 7

301 00 Plzen

Tel. 377 429 869 fax 377 421 361
info@horejsi.cz

www.horejsi.cz



